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Стрімкий розвиток БПЛА супроводжується появою нових складних 

задач, зокрема автоматичної посадки, яка є ключовим елементом підвищення 

автономності. Водночас класичні методи обробки зображень поступово 

доповнюються глибокими нейронними мережами [1–3], але останні 

потребують значних обчислювальних ресурсів, що є проблемою для малих 

БПЛА. 

Зростає потреба у збалансованих рішеннях, які поєднують точність і 

помірну ресурсомісткість. Оптимізація обчислень і висока швидкість 

обробки критично важливі, адже компактні БПЛА мають обмежені ресурси, 

але широкий функціонал.  

Це стимулює розробку гібридних підходів, що поєднують класичні 

алгоритми й нейронні мережі для досягнення компромісу між точністю, 

швидкістю та стабільністю. 

Метою доповіді є представлення методу розпізнавання об’єктів для 

автономної посадки БПЛА, який поєднує пошук контурів і нейромережеву 

класифікацію. Зображення попередньо обробляється, виділяються контури, 

для яких обчислюються 15 параметрів. Ці дані подаються в компактну 

нейронну мережу для класифікації. 

Результати випробувань порівнюються з Yolo v8, яка демонструє високу 

точність, але є ресурсомісткою. Запропонований метод у десятки разів 

швидший, менш вимогливий до ресурсів, хоч і поступається в точності та 

потребує тонкого налаштування.  

Такий гібридний підхід дає змогу реалізувати обробку на малопотужних 

платформах, зберігаючи потенціал для подальшої оптимізації. 
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