
Problems of Informatization: the eleventh international scientific and technical conference 

24 

КОМП’ЮТЕРНА МОДЕЛЬ РОБОТИ КОМПЛЕКСНОЇ СИСТЕМИ  

УПРАВЛІННЯ БЕЗПІЛОТНИМ ЛІТАЛЬНИМ АПАРАТОМ 

Марущенко В.В., Чернявський О.Ю. 

Національний технічний університет "ХПІ", Харків, Україна 

 

У доповіді обґрунтовано варіанти використання автономних систем на-

вігації безпілотного літального апарату (БПЛА) для доставки вантажів [1, 2]. 

Досліджено варіанти використання автономних систем управління та навігації 

БПЛА для їх високоточного наведення до точки призначення [3, 4].  

Метою доповіді є розробка комп’ютерної моделі роботи комплексної си-

стеми управління БПЛА. 

Розроблено методику автономного управління БПЛА під час польоту, 

яка реалізована на базі мікрокомп'ютерів загального призначення, та дозволяє 

забезпечити автономну навігацію БПЛА як при впливі радіотехнічних завад, 

так і при складних метеоумовах.  

Представлено варіанти комплексування інерціальної та супутникової 

апаратури навігації, яку запропоновано використовувати для підвищення пе-

решкодозахищеності каналів управління БПЛА на маршруті польоту [1, 5]. За-

пропоновано комп’ютерну модель роботи комплексної системи управління 

БПЛА для перевірки запропонованих варіантів комплексування інерціальної 

та супутникової апаратури навігації. 

Обґрунтовано пропозиції застосування сучасних мікрокомп'ютерів зага-

льного призначення для відпрацювання функцій бортової інерціальної сис-

теми управління польотом і наведення. Проведено аналіз продуктивності су-

часних мікрокомп'ютерів загального призначення, результати якого показали 

достатність їх характеристик для застосування у бортових кореляторах авто-

номних систем управління та навігації БПЛА. 
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