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Принципиальная схема включения двигателя постоянного тока с 

последовательным возбуждением, учитывающая возможное введение в его 

цепь якоря добавочного резистора Rдоб представлена на рис.1.  

 
Рисунок 1 – Схема двигателя постоянного тока с последовательным 

возбуждением 
 

Включение обмотки возбуждения в силовую цепь, мощность 

которой на два порядка выше, чем мощность возбуждения, создает условия 

для форсированного изменения потока двигателя, это приводит в 

большинстве случаев к значительным ошибкам. С учетом этой фиктивной 

обмотки математическое описание динамического процесса 

преобразования энергии в двигателе с последовательным возбуждением 

имеет следующий вид: 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

где   .я я д п вR R R R     – суммарное сопротивление цепи якоря двигателя,  

k  – конструктивный коэффициент, 1J  – момент инерции 

электромеханической системы, Ф – магнитный поток, 1  – скорость 

электродвигателя, 1М  – момент электродвигателя, н – номинальная 

скорость электродвигателя. 
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Рассмотрим структурную одномассовую электромеханическую 

систему с ДПТ ПВ которая представлена на рис. 2, и переходные 

процессы. 

 
Рисунок 2 – Структурная одномассовая электромеханическая система с  

ДПТ ПВ 

 

Электродвигатель типа ЭТ-23,5 имеет следующие паспортные 

данные:  

  Pн = 23,5 кВт 

  Uн = 185 В 

  nн = 900 об/мин 

  Iн = 150 А 
 

Моделирование переходных процессов двигателя 

Используя параметры двигателя, строим графики переходных 

процессов. Результат приведен на рисунке 3.
 

 

 
Рисунок 3 – Переходные процессы ω и М в разомкнутой одномассовой 

электромеханической системе. 
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