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Розроблено та програмно імплементовано алгоритм скануючого 

пошуку контуру об’єкту у площині з визначенням габаритів об’єкту 

вимірювання. 

Алгоритм засновано на сканлайн-методі визначення контуру з 

використанням контрастних переходів. Для визначення контуру 

використовується метод обертального супорту. 

Метод враховує нечіткість контуру об’єкту у точці переходу до фону 

через регулювання ширини зони пошуку точок переходу на зображенні.  

Визначений масив потенційних точок контуру утворюється через виконання 

горизонтального та вертикального сканування, отримані точки відсіюються 

за наближеністю. На основі відфільтрованої множини точок з 

використанням методу обертального супорту як реалізовано у бібліотеці 

GMTK [1] утворюється чотирикутник мінімальної площини, що визначає 

габарит досліджуваного об’єкту. 

На основі алгоритму розроблено програмний засіб, інтерфейс якого у 

режимі виконання наведено на рис. 1, де 1 – робочий простір, 2 – кнопка 

відкриття зображення, 3 – налаштування масштабу, 4 – виклик вимірювача, 

5 – порогове значення, 6 – об’єм 

буферу, 7 – поріг злиття, 8 – 

ліміт відображення. Рендерінг 

виконується засобами OpenGL з 

використанням бібліотеки 

GLFW з використанням наробок 

[2]. 

Модельне тестування 

показало точність методу не 

нижче 6% за умови коректного 

налаштування системи під 

умови освітлення та фону. 
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Рис. 1. Робочий простір програмного засобу 


