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У сучасному світі вбудовані технології інтегруються в численні аспекти 

повсякденного життя, зокрема в автомобільний транспорт [1]. Активно триває 

розробка автономних транспортних засобів, де ключову роль відіграє 

розпізнавання дорожніх знаків [2].  

Розпізнавання дорожніх знаків становить значні виклики в галузі 

комп'ютерного зору через вплив множинних факторів на видимість знаків, таких 

як погодні умови, освітлення, часткове перекриття сторонніми об'єктами чи 

навмисні спотворення [3]. 

Метою доповіді є результати дослідження методів розпізнавання 

дорожніх знаків та розробка програмного забезпечення на базі навченої 

моделі. 

Для досягнення поставленої мети було обрано модель MobileNetV2 SSD 

FPN-Lite, яка забезпечує високу ефективність на обмежених обчислювальних 

ресурсах та прийнятну точність розпізнавання у реальному часі. 

Навчання моделі проведено на датасеті German Traffic Sign Recognition 

Benchmark (GTSRB), що містить 40 класів і понад 40 тис. зображень різного 

розміру в різних погодних умовах, що сприяє підвищенню робастності моделі 

[4]. 

Програмне забезпечення реалізовано з використанням мови 

програмування Python та бібліотек TensorFlow і OpenCV для навчання моделі, 

обробки відеопотоків і зчитування даних з камери в реальному часі. 

Метою подальших досліджень є підвищення якості розпізнавання 

дорожніх знаків у реальному часі на різних бортових обчислювальних 

платформах. 
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