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Питання забезпечення й оцінювання живучості, надійності, безпеки та 

самовідновлення в інформаційних системах, у тому числі при використанні 

багатоцільових безпілотних систем призначених для моніторингу, контролю 

та управління в умовах надзвичайних ситуацій, є актуальним на теперішний 

час [1]. Проведені дослідження показали, що на сьогодні відсутні 

інформаційні технології для планування використання й забезпечення 
надійного функціонування безпілотних літальних апаратів (БПЛА) з 

урахуванням існуючих можливостей безпілотних систем для вимірювання, 

передачі та аналізу інформації про стан об’єктів у надзвичайних ситуаціях.  

Метою доповіді є аналіз методів забезпечення самовідновлення при ви-

користанні  багатоцільових безпілотних систем контролю та аналізу надзви-

чайних ситуацій. 

В доповіді показано, що вирішення завдання розподілу ресурсів безпіло-

тних систем, самовідновлення, що функціонують у надзвичайних ситуаціях, 

пов'язують зі створенням групи БПЛА з деякою надмірністю літальних апа-

ратів, що забезпечують гарантоване виконання завдання у разі виходу з ладу 

частини БПЛА та створенням угруповання БПЛА з урахуванням можливості 
самовідновлення системи, як самого літального апарату так і перерозподілу 

ресурсів управління самого угруповання. Показано, що в умовах з не висо-

кою дією заважаючих факторів надійність окремих БПЛА не суттєво впливає 

на виконання поставлених задач. З ростом впливу заважаючих факторів ймо-

вірність виконання задач залежить від надійності літального апарату [2]. У 

ході досліджень було розроблено структурну схему управління групи БПЛА 

з урахуванням самовідновлення системи в умовах впливу дестабілізуючих 

факторів та загроз, розробленні методі самовідновлення в інформаційних 

системах групи БПЛА з багатоступеневими деградацією та відновленням. 
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