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Пошуково-рятувальні операції часто відбуваються в умовах обмеженої 

видимості, складного рельєфу або небезпеки, де традиційні методи виявлення 

потерпілих малоефективні або ризиковані. У таких ситуаціях використання 

безпілотних літальних апаратів (БПЛА) підвищує оперативність і безпеку 

пошуків. 

Особливу перспективу має роєва координація — коли кілька БПЛА 

діють як єдина система, розподіляючи зони огляду, обмінюючись 

інформацією та адаптуючись до змін. Локальні методи координації 

дозволяють уникнути централізованого управління, забезпечуючи гнучкість і 

масштабованість — ключові переваги в нестабільних умовах. 

Метою доповіді є розробка методу локальної роєвої координації БПЛА 

для ефективної взаємодії дронів у динамічному середовищі [1]. Основна 

увага приділяється алгоритму, який дозволяє кожному дрону діяти 

самостійно на основі локальної інформації — положення сусідів і виявлених 

об'єктів — без потреби в зовнішньому управлінні. 

Запропоновано математичну модель, адаптовану для дронів Tello, 

обраних як платформа для реалізації. Ці дрони компактні, програмно 

керовані та оснащені базовою системою технічного зору, що робить їх 

придатними для експериментів. Результатом стане стратегія розподілу зон 

пошуку [2], яка дозволить уникнути дублювання маршрутів і швидко 

виявляти динамічні об’єкти. 

Розроблений метод масштабований і може бути застосований як у малих 

групах дронів, так і в великих роях. Отримані результати стануть основою 

для подальшого моделювання, програмної реалізації та практичного 

використання на платформі Tello. 
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