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Стрімкий розвиток безпілотної авіації та роботизації озброєння, що спо-
стерігається останні роки, змінив підходи до організації повітряної розвідки 
як стаціонарних, так і рухомих об’єктів. Необхідно відмітити, що в на прак-
тиці методи планування маршрутів повітряної розвідки майже не змінилися 
та використовуються відомі (баражування, паралельні галси, гребінка). Дані 
методи доцільно використовувати при організації пошуку стаціонарних (ма-
лорухомих об’єктів), виконання завдань дорозвідки цілей. Використання да-
них методів не потребують спеціальних розрахунків (з високою обчислюва-
льною складністю), однак пошук цілей проводиться “всліпу”, ефективність 
повітряної розвідки знижується. Широке використання БпЛА, в тому числі і 
організація групового застосування для виконання завдань повітряної розвід-
ки вимагає розробки математичних моделей т аметодів, які доцільно викори-
стовувати у відповідній системі підтримки прийняття рішень, побудованої з 
застосуванням сучасних інформаційних технологій [1-4]. 

Метою доповіді є систематизація математичних моделей та методів 
планування повітряної розвідки із застосуванням безпілотних літальних апа-
ратів. В доповіді приводяться моделі руху об’єктів розвідки в умовах лісистої 
місцевості, що описуються ймовірнісними законами розподілу часу перемі-
щення по відкритим ділянкам, графова модель району пошуку, математична 
модель руху безпілотного літального апарату як за умови його одиночного 
так і групового застосування. Проведена оцінка варіантів маршрутів руху 
об’єктів розвідки та оптимізації параметрів і структури маршруту ведення 
повітряної розвідки. Розглядаються ознаки розпізнавання дій рухомих 
об’єктів розвідки та стаціонарних об’єктів в районі. 
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