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Системи управління тяговим рухомим складом (ТРС) 
характеризуються значною кількістю технічних та економічних показників, 
які змінюються на протязі часу. Оперативна оцінка великої кількості цих 
показників людиною майже неможлива навіть при якісному відображенні 
інформації. У зв’язку з цим, для аналізу стану ТРС використовується 
підхід, оснований на розрахунках таксономічного показника, який є 
інтегральною величиною, яка враховує усю множину контрольованих 
параметрів [1, 2]. В основу методу покладено визначення таксономічної 
відстані між точками багатомірного простору, розмірність якого 
визначається кількістю рис, що характеризують об’єкт дослідження. Для 
визначення таксономічного показника використовується матриця 
спостережень, яка з урахуванням реальних значень контрольованих 
параметрів перетворюється до стандартизованої матриці, в яку додається 
один рядок (такт), що дає можливість виконувати розрахунки в рекурентній 
формі. Для реалізації методу використовуються багатошарові рекурентні 
мережі, які представляють собою розвиток односпрямованих мереж 
перцептронного типу за рахунок додавання в них елементів одиничної 
затримки сигналів і зворотних зв’язків.  

Для контролю динамічних режимів роботи дизель-поїзда ДЕЛ-02 за 
допомогою таксономічного показника була використана рекурентна 
нейронна мережа RTRN (Real Time Recurrent Network).  

В даній роботі досліджено ефективність роботи нейронної мережі при 
застосуванні різних формул для обчислення таксономічної відстані при 
розрахунках таксономічного показника. Впровадження в систему 
управління ТРС засобів обчислювальної техніки підвищило його 
експлуатаційну ефективність і дало можливість використовувати сучасні 
методи контролю і діагностики. 
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