
ХІ Міжнародна науково-практична конференція магістрантів та аспірантів 
 

Матеріали конференції, 2017 Ч.2. 8 

УДК 62-533.7 

 

СИСТЕМА КЕРУВАННЯ БЕЗКОЛЕКТОРНИМ ДВИГУНОМ 

ПОСТІЙНОГО СТРУМУ 

 

А.І. АНУФРІЄВ 
1
, А.В. ЄРЕСЬКО 

2
 

 
1 

магистрант кафедри «Промислова і біомедична електроніка»  ,  НТУ  «ХПІ», Харків, 

УКРАЇНА 
2 

доцент кафедри «Промислова і біомедична електроніка», канд. техн. наук, НТУ 

«ХПІ», Харків, УКРАЇНА 
*
email: furick94@gmail.com 

  

Неухильно знижується частка систем приводу з двигунами постійного 

струму, і збільшується частка систем приводу з двигунами змінного струму. Це 

пов'язано з низькою надійністю механічного колектора і більш високою 

вартістю колекторних двигунів постійного струму в порівнянні з двигунами 

змінного струму. Проблема використання вентильних двигунів до недавнього 

часу полягала в тому, що технічно дуже складно виконати датчик, що володіє 

малою інерційністю, що дозволяє вчасно проводити перемикання інвертора при 

швидкому обертанні ротора. 

Сьогодні подібні датчики розроблені, і в своїй роботі вони використовують 

фотоелектричний ефект, або ефект Хола. Надійність цих датчиків забезпечує 

вентильним двигунам оптимальні енергетичні показники в роботі. 

Серед інших достоїнств приводу з вентильним безколекторним двигуном 

можна відзначити дуже високу надійність в роботі, яку можна порівняти з 

надійністю асинхронних приводів з короткозамкненим ротором. 

Мета роботи полягає у аналізі існуючих систем керування 

безколекторними двигунами і подальшій розробці пристрою керування 

безколекторним двигуном з датчиками положення. При розробці планується 

написати алгоритм і програму керування безколекторним двигуном з 

датчиками положення для мікроконтролера. Розрахувати собівартість приладу 

та розглянути негативні фактори стосовно його виробництва.  
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