
Сучасні напрями розвитку інформаційно-комунікаційних технологій та засобів управління 

 15 

ЦИФРОВА МОДЕЛЬ СИСТЕМИ КЕРУВАННЯ ЕЛЕКТРОПРИВОДУ  

Заполовський М.Й., Мезенцев М.В., Кременчуцький М.О. 
Національний технічний університет «ХПІ», Харків, Україна 

 
Цифрова система керування (ЦСК) дозволяє реалізувати більш складні 

принципи керування згідно запропонованих алгоритмів таких як векторне 
керування, керування за нейромережевими технологіями, реалізацію оптима-
льних законів керування і т. п. [1, 2].  

Математичну модель системи автоматичного керування (САК) можливо 
представити передавальними функціями сукупності блоків [1]: 

– пропорційно-інтегрального регулятора 1 2 3 4( ) ( / );= +W p K K K p   
– фільтру сигналів 2 1( ) 1/ ( 1);= +W p T p   
– задатчика інтенсивності 3 5 / .=W (p ) K p  

Значення коефіцієнтів , 3 3K K , 4 4K K , 5 5K K , 1 1T T  –  визначались в 
процесі дослідження. Враховуючи необхідну швидкодію і точність реалізації, 
розглянута можливість застосування рекурентного співвідношення при од-
ному із трьох можливих варіантів вибору апроксимуючого співвідношення: 
метод прямокутників, трапецій, парабол. За методом прямокутників рекурен-
тне співвідношення описується наступним чином: 
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Аналогічні рекурентні співвідношення отримані за методом трапецій і 
парабол. Значення періоду дискретизації t визначалось виходячи з поняття 
стійкості дискретних систем керування.  

В результаті досліджень визначені параметри системи керування, допу-
стимі межі зміни параметрів САК та значення періоду дискретизації за умо-
ви реалізації отриманих рекурентних співвідношень засобами мікропроце-
сорної техніки. Отримані структурні схеми моделей САК використані при 
розробці  цифрової системи управління електропередачі дизель-поїзда,  ос-
нову якої складають алгоритми функціонування (рекурентні співвідношен-
ня) для окремих контурів загальної схеми управління.  
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