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 MTKF.  .  3  -
-

 4MTKF( ),  
 [8]. 

.  4 -
 VEM-motors  

-

 ( )  
  

lTT1 ,  2 = r ( ) -
 1, 2 ( ). 

-
 MTKF  4MTKF( ) .  5  

 ( ).  

 2 
 

25% MTKF, U  = 380  011-6 012-6 111-6 112-6 211-6 311-6 312-6 411-6 412-6 
P ,  1,7 2,7 4,1 5,8 9,0 13,0 17,5 27,0 36,0 

I ,  5,8 8,2 10,9 15,5 23,3 32,3 40,5 61 81,0 
I0,  4,17 5,30 7,30 9,60 11,65 19,30 29,80 31,30 42,10 
cos 0 0,166 0,14 0,125 0,105 0,085 0,092 0,085 0,077 0,069 

n ,  835 835 850 870 840 895 915 915 920 
cos  0,61 0,60 0,71 0,65 0,69 0,69 0,71 0,73 0,82 

, % 61,0 65,0 73,0 74,0 78,0 77,5 81,0 82,5 82,5 
GD2, 2 0,08 0,11 0,18 0,26 0,44 0,85 1,2 1,9 2,55 

MK,  42 67 105 175 220 390 600 780 1000 
R1,  5,78 3,63 2,1 1,26 0,755 0,48 0,23 0,197 0,124 
R’2,  7,45 5,38 3,26 2,19 1,62 0,8 0,477 0,327 0,236 
X1S,  3,6 2,51 1,93 1,26 1,05 0,645 0,334 0,287 0,197 
X’2S,  3,17 2,32 2,76 2,06 1,02 0,555 0,356 0,348 0,251 

 
T =T’l,  0,0017 0,0018 0,0029 0,0032 0,0029 0,0031 0,0032 0,0039 0,0041 

T ,  0,0038 0,0036 0,0050 0,0052 0,0043 0,0051 0,0049 0,0065 0,0063 
T2=Tr,  0,0357 0,0386 0,0472 0,0533 0,0579 0,0706 0,0766 0,1064 0,1094 
TM1,  0,0209 0,0191 0,0142 0,0120 0,0192 0,0177 0,0172 0,0157 0,0169 
TM2,  0,0178 0,0154 0,0153 0,0139 0,0180 0,0168 0,0146 0,0150 0,0143 

 
 3 

 40% 
4MTKF( ), U  =380  112L6 112LB6 132L6 132LB6 160L6 160LB6 200L6 200LB6 

P ,  2,2 3,7 5,5 7,5 11 15 22 30 
I ,  6,8 10,6 13,6 18,3 29 36,5 51 70 
I0,  4,81 7,97 8 10,1 20,4 22,7 31,3 42,1 
cos 0 0,135 0,125 0,13 0,11 0,12 0,1 0,08 0,077 

n ,  880 870 900 900 910 930 935 935 
, %  

J, 2 0,035 0,045 0,09 0,011 0,23 0,28 0,57 0,68 
MK,  64 114 155 225 395 560 760 980 
R1,  2,97 1,55 1,07 0,68 0,35 0,236 0,235 0,132 
R’2,  5,48 3,51 2,0 1,49 0,65 0,51 0,23 0,2 
X1S,  3,11 1,95 1,3 0,98 0,59 0,42 0,27 0,33 
X’2S,  2,13 1,08 1,35 0,79 0,76 0,38 0,31 0,1 

1 1,084 1,073 1,056 1,053 1,087 1,051 1,052 1,049 
 

T =T’l,  0,0020 0,0020 0,0028 0,0027 0,0034 0,0035 0,0040 0,0042 
T ,  0,0035 0,0031 0,0046 0,0041 0,0054 0,0052 0,0087 0,0072 

T2=Tr,  0,0415 0,0388 0,0684 0,0720 0,0821 0,0936 0,1507 0,1268 
TM1,  0,0261 0,0213 0,0213 0,0201 0,0179 0,0160 0,0144 0,0162 
TM2,  0,0184 0,0151 0,0162 0,0145 0,0188 0,0133 0,0173 0,0151 
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Akimov L.V., Kotlyarov V.O., Litvinenko D.G. 
Dynamic parameters of variable-frequency drive  
asynchronous motors. 
In the article, various designations of physical quantities used in 
scientific and technical literature for description of vector and 
scalar control systems are unified. Actual values of dynamic 
parameters of machines are defined on examples of domestic 
and foreign serial asynchronous motors. 
Key words – asynchronous motors, vector and scalar control, 
dynamic parameters. 
 


